Locica DiciTAL Y MICROPROGRAMABLE

Practica 5: Robot velocista con dispositivos secuenciales

La practica consiste en la realizaciéon de un microrobot moévil seguidor de

lineas. El robot debera cumplir con las normas de la competicion MadridBot,

que estan disponibles en:

http://www.madridbot.org/Documentos/Documentos%20Madridbot

%202006/Velocista%202006.pdf

El robot debe, como minimo, ser capaz de seguir una linea negra sobre fondo

blanco, se tendrd en cuenta la velocidad a la que sea capaz de seguirla sin

salirse.

Se debera realizar tanto la parte mecanica como la electronica del robot. Se

utilizara para la parte electronica todo tipo de dispositivos combinacionales y

secuenciales. Se podra realizar en protoboard o placa de wrapping.

La realizacion sera individual o por parejas

Se debera realizar el disefio y simulacion previa con Multisim, Proteus o algun

otro programa de disefio y simulacion electronica.

La memoria debera incluir, como minimo:

Diagrama de bloques del sistema

Esquemas detallados

Explicacion detallada del funcionamiento de cada parte/bloque

Justificacion y célculo de cada uno de los componentes utilizados en el
circuito

En el caso de que parte del sistema de control sea realizado con una
automata, se incluird el diagrama de estados y una explicacion del
funcionamiento de este.

Observaciones y comentarios
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